Regulatory Transmit seria G

1. Dane techniczne

Zasilanie 185-230~VAC

Wejscie Pt100, termopary J,K,E,S,T,B
Zakres temperatur do 2000 C

Doktadnosé $0,1C

Rozdzielczosé wskazar i nastawy 0,1/C

-Regulacja PID z mozliwoscig doboru wtasnych nastaw parametréw

(Regulacja PID stuzy do doktadnej regulacji bez zadania histerezy (odchytki). Regulacja odbywa sig tu
poprzez impul i inego (lub chtod: w tym przypadku warto
zastosowaé przekazniki elektroniczne SSR, ktdre nie s wrazliwe na czgste zataczanie)

-Regulacja zatgcz/wytacz z histereza 0,1 do 10°C

Regulacja

-Relay - przekaznikowe (3A)

Qv Ece i iace -SSR - napieciowe 12V DC do przekaznikéw potprzewodnikowych

-Grzanie

Trybipracy -Chtodzenie

Dwa Wyswietlacze
PV - temperatura aktualne
SV - temperatura zadana

Wyswietlacz

Dwa programowalne alarmy przekaZznikowe (3A)

Alarmy {model G1 jeden alarm)

G148x48mm, G6 96x48mm, G7 72x72mm, G8 48x96mm), G9 96x96mm,
G16 160x80mm

-funkcja autotunigu - dostrojenie sie regulatora do regulowanego obiektu w
celu uzyskania najlepszych rezultatdw regulacji (kazdy regulowany obiekt ma inne
whasciwosci)

-regulacja i nadzdr temperatury

‘mozliwo$é recznej regulacji czasu impulsu sterowania PID

Wymiary sterownika

Dodatkowe informacje

2. Sposob montazu i warunki pracy

Regulatory serii G sg przeznaczone do zamontowania w szafach sterowniczych lub tablicach
rozdzielczych. W zaleznos$ci od rozmiaru nalezy wykona¢ odpowiednie otwory montanowe.
Ponizsza tabela pokazuje wielko$¢ otworéw montazowych w zaleznosci od wielkosci
regulatora. Do zamocowania regulatora w szafie nalezy wykorzystaé zawarte w komplecie
elementy montazowe. Regulator powinien pracowaé w temperaturze otoczenia do 50 °C
oraz wilgotnosci powietrza w zakresie 35% do 85%. Nie wskazane sa wieksze drgania
mechaniczne mogace mieé wptyw na zywotnos¢ regulatora.

3.Podfaczenie zasilania.

Wszystkie regulatory przystosowane sa do zasilania o napieciu zmiennym AC 185-230V.
Zasilanie podpina sie pod zaciski 1 i 2. Pobdr mocy przez regulator wynosi 4W.

4. Tryby regulacji regulatora.

Regulator posiada 2 tryby regulacji: PID oraz zatacz/wytacz z histereza.

* Regulacja PID stuzy do doktadnej regulacji bez zadania histerezy (odchytki) i kazdy regulator
jest fabrycznie ustawiony na regulacje PID, regulacja odbywa sie tu poprzez impulsowe
zatgczanie elementu grzejnego (lub chtodzacego), w tym przypadku warto zastosowaé
przekazniki elektroniczne SSR, ktére nie sg wrazliwe na czeste zataczanie

» Regulacja wigcz/wytacz jest to regulacja gdzie uzyskuje sie mniejsza doktadno$é ale element
grzejny jest zatgczany gdy istnieje potrzeba dogrzania lub jest wytaczany gdy temperatura
jest przekroczona, w tym przypadku mozna stosowac tradycyjne styczniki

Zmiana trybu pracy regulatora:

1. Nacisnaé klawisz MODE dopdki na dolnym wyswietlaczu nie pojawi sie P !

2. Nastepnie zmienié parametr F na JFF za pomoca klawisza |

3. Naciskajac ponownie MODE do czasu, az wrécimy do pokazania sie wartosci zadanej i
uzyskanej, i w tym momencie regulator pracuje w trybie zatacz/wytacz

Aby powrécié do regulacji PID nalezy ponownie wykonaé punkt 1., a w punkcie 2. zmienié

warto$¢ P na poprzednia [20 0] za pomoca klawisza P oraz wykona¢ punkt 3.

%
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5.Zmiana czujnika temperatury.

Regulator przystosowany jest do pracy z czujnikami Pt100 oraz
termoparami. Doktadny wykaz czujnikéw znajduje sie w tabeli: ,,Aneks 4”
Instrukcji programowania regulatora. Aby zmienié rodzaj podtaczonego
czujnika nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:

1. Nacisnaé klawisz MODE przez ok. 2 sekundy az na dolnym
wyswietlaczu pojawi sie OFF, gdy pojawia sie OFF pusci¢ klawisz.

2. Nacisngé na MODE ponownie tak dtugo az na dolnym wyswietlaczu
pojawi sie P2, gdy pojawi sie P2 pusci¢ klawisz MODE.

3. Pryciskajac MODE do czasu pojawienia sie na gérnym wyswietlaczu

symbolu:
HEn

| w tym momencie mozna zmienic¢ czujnik temperatury na dowolny typ
postugujac sie tablica w instrukcji programowania : ,Aneks 4”.
Wybieranie odbywa sie za pomoca klawiszy * lub { . Po wybraniu
czujnika naciskaé MODE az do ukazania sie na dolnym wyswietlaczu OFF.
Przytrzymacé klawisz MODE okoto 2 sekundy aby zmienit sie na On aby
uruchomié regulator.

6.Funkcja timera

Regulatory serii G6,G7,G8 i G9 posiadaja funkcje timera. Zamiast 2
alarmu mozna zastgpi¢ go zegarem z odliczaniem. Po podaniu czasu w
minutach (w skali od 1 do 6000 minut co 1 minute) regulator odliczy ten
czas i zgtosi alarm zwierajac styki alarmowe w przekazniku. Jest to
stosowane gtownie w piecach, w ktérych potrzeba utrzymaé
temperature przez pewien czas a nastepnie wytacza sie go i nastepuje
studzenie.

Aby przeprogramowacé 2 alarm na timer nalezy wej$é¢ w menu P {i
wybraé funkcje dla alarmu 2 jako £ ~E (TIME)- opis w instrukgji
programowania.

Zerowanie zegara odbywa sie poprzez przytrzymanie MODE przez 2
sekundy po pojawienia sie na wyswietlaczu JFF oraz ponownym
naci$nieciu MODE do pojawienia sie {n Regulator po zaniku zasilania
nie pamieta zadanego czasu odliczania.



7.Funkcja autotuningu.

Kazdy regulator serii G posiada wbudowany zaawansowany algorytm
doboru nastaw wartosci PID. Kazdy regulowany obiekt ma inne
wiasciwosci a funkcja autotuningu dostraja dany regulator do
konkretnego obiektu.

Autotuning mozna przeprowadzi¢ po pierwszym uruchomieniu regulatora
gdy obiekt regulowany nie jest jeszcze nagrzany. Uruchamia sie go
poprzez naci$niecie MODE 4 razy ( lub 3 razy dla regulatorow G1) oraz
wybraniu klawiszami funkcji At. Po zatwierdzeniu MODE regulator dostroi
sie do konkretnego obiektu. Trwa to okoto 3-15 minut i w tym czasie
zapalona jest dioda na regulatorze z opisem AT. Po zakoriczeniu
dostrajania regulator jest gotowy do pracy. Autotuning mozna réwniez
przeprowadzi¢ na obiekcie nagrzanym do zadanej temperatury.

Czasami ustawienia fabryczne sg na tyle dobre, Ze nie ma potrzeby
dostrajania regulatora. Gdyby efekty dziatania autotuningu nie byly
zgodne z oczekiwaniami (niepoprawna regulacja) to mozna samemu
zmieni¢ nastawy PID metoda préb i btedéw wedtug instrukcji ponizej:

1. Wolna odpowiedz skoku temperatury - gdy regulator dtugo dochodzi
do zadanej temperatury.

* zmniejszy¢ zakres proporcjonalnosci P, lub

* zmniejszy¢ czas |i D

2. Oscylacje - gdy regulator nie potrafi utrzymac zadanej temperatury
tylko wystepujg wahania.

» zwiekszy¢ zakres proporcjonalnosci P, lub

* zwiekszy¢ czas catkowania | ,albo

* zmniejszy¢ czas roézniczkowania D

3. Przeregulowanie - gdy wystepujg duze odchytki od temperatury zadanej.

» zwiekszy¢ zakres proporcjonalnosci P, lub
* zwiekszy¢ czas rézniczkowania D

4. Niestabilnos¢ - gdy regulator dochodzi do temperatury w sposob

nieliniowy tzn. gdy temperatura wzrasta lub opada skokowo.
* zwiekszy¢ czas catkowania |

9. Wymiary, szczegétowe podtaczenie
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8. Schemat potaczenia
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10. Instrukcja programowania

':—,3 ] ':—,3 77 Zatrzymanie pracy
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